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Ïèøà òîâà ñòàíîâèùå â êà÷åñòâîòî ìè íà ÷ëåí íà íàó÷íîòî æóðè,
ñúãëàñíî Çàïîâåä � ÐÄ-38-129/1.03.2024 ã. íà Ðåêòîðà íà Ñîôèéñêèÿ
óíèâåðñèòåò. Ïðåäñòàâåíèÿò äèñåðòàöèîíåí òðóä íà òåìà �Çàäà÷è íà îïòè-
ìàëíîòî óïðàâëåíèå â óñëîâèå íà íåîïðåäåëåíîñò� (Optimal Control Prob-
lems under Uncertainty) å ñ îáåì îò 91 ñòðàíèöè è å íàïèñàí íà àíãëèéñêè
åçèê. Ñúñòîè îò óâîä, òðè ãëàâè, çàêëþ÷åíèå è áèáëèîãðàôèÿ. Ïðåäñòàâåí
å àâòîðåôåðàò íà áúëãàðñêè åçèê è àâòîðåôåðàò íà àíãëèéñêè åçèê (ïúð-
âèÿò â îáåì îò 39 ñòðàíèöè, à âòîðèÿò îò 46 ñòðàíèöè), êàêòî è âñè÷êè
äðóãè èçèñêóåìè ïî ïðîöåäóðàòà äîêóìåíòè (âêëþ÷èòåëíî äîêëàä îò ñèñ-
òåìàòà çà àíòèïëàãèàòñòâî). Ïðèåìàì çà ðåöåíçèðàíå âñè÷êè ïðåäîñòàâåíè
ìàòåðèàëè.

Ïîçíàâàì Áîÿí ïîâå÷å îò ïåò ãîäèíè � ïúðâî êàòî ñòóäåíò, ïîñëå êàòî
ìàãèñòðàíò è äîêòîðàíò, ó÷àñòíèê â ñåìèíàðà ïî îïòèìèçàöèÿ. Ïîçíàâàì
ãî êàòî êîðåêòåí êîëåãà è ìîòèâèðàí ìàòåìàòèê.

Äèñåðòàöèÿòà å ïîñâåòåíà íà äèíàìè÷íè èãðè íà áåçêðàåí âðåìåâè
èíòåðâàë. Èçó÷àâàíåòî èì å âàæíî êàêòî îò òåîðåòè÷íà, òàêà è îò ïðàê-
òè÷åñêà ãëåäíà òî÷êà, è èçèñêâà ñåðèîçíè òåõíè÷åñêè óìåíèÿ.

Â ïúðâèòå äâå ãëàâè íà äèñåðòàöèÿòà ñå ðàçãëåæäàò ëèíåéíî-êâàäðà-
òè÷íè äèíàìè÷íè èãðè íà áåçêðàåí èíòåðâàë ïðè íàëè÷èå íà îãðàíè÷åíèÿ
(â íåïðåêúñíàòî âðåìå çà ãëàâà 1 è â äèñêðåòíî âðåìå çà ãëàâà 2). Çàäà÷èòå
ñà ìíîãî áëèçêè, íî òåõíèêèòå ñà èçêëþ÷èòåëíî ðàçëè÷íè. Îáøèðíà ëè-
òåðàòóðà å ïîñâåòåíà íà ëèíåéíî-êâàäðàòè÷íèòå äèíàìè÷íè èãðè, íî íÿìà
ðåçóëòàòè, â êîèòî åäíîâðåìåííî âðåìåâèÿò èíòåðâàë äà å áåçêðàåí è äà
èìà îãðàíè÷åíèÿ âúðõó óïðàâëåíèåòî. Äîêàçàíî å, ÷å ïðè åñòåñòâåíè
ïðåäïîëîæåíèÿ çà äàííèòå íà çàäà÷àòà çà âñÿêà äâîéêà äîïóñòèìè óï-
ðàâëåíèÿ (íà äâàìàòà èãðà÷è) òðàåêòîðèÿòà íà èãðàòà êëîíè êúì íóëà è
ñúîòâåòíî îò äàäåí ìîìåíò íàòàòúê îãðàíè÷åíèÿòà âúðõó óïðàâëåíèåòî
íà ïúðâèÿ èãðà÷ íå ñà àêòèâíè. Èäåÿòà å äà ñå äåêîìïîçèðà èãðàòà íà
äâà âðåìåâè èíòåðâàëà � êðàåí è áåçêðàåí, è äà ñå ñëåäâàò ðàçëè÷íè



ñòðàòåãèè âúâ âñåêè îò äâàòà ñëó÷àÿ. Ïîëó÷åíè ñà è äîñòàòú÷íè óñëîâèÿ çà
îïòèìàëíîñò. Ïðåîäîëåíè ñà çíà÷èòåëíè òðóäíîñòè, êàêòî êîíöåïòóàëíè,
òàêà è òåõíè÷åñêè. Â äèñåðòàöèÿòà è â ïóáëèêàöèèòå êúì íåÿ ñà ïðåä-
ñòàâåíè äâà èíòåðåñíè ïðèìåðà è ñà íàïðàâåíè ÷èñëåíè ñèìóëàöèè. Çàáå-
ëåæêàòà ìè å, ÷å â íÿêîè òâúðäåíèÿ ñå èçïîëçâàò ïðîãðàìíè ñòðàòåãèè,
à â äðóãè � ñòðàòåãèè îò òèï �îáðàòíà âðúçêà�. Ñúùî òàêà, äîáðå å ÿâíî
äà ñå ïîñî÷è êëàñúò íà ëèíåéíèòå îáðàòíè âðúçêè, çà êîèòî ñúîòâåòíîòî
óïðàâëåíèå ïðèíàäëåæè íà ôóíêöèîíàëíîòî ïðîñòðàíñòâî îò äîïóñòèìè
óïðàâëåíèÿ. Áè òðÿáâàëî ñòðîãî äà áúäàò ôîðìóëèðàíè ïðàâèëàòà íà
èãðàòà.

Â òðåòà ãëàâà ñå èçïîëçâà ðåçóëòàò íà Àñååâ, Âåëüîâ è Êðúñòàíîâ îò
2017 ãîäèíà, â êîéòî ñïðåãíàòàòà ïðîìåíëèâà å äåôèíèðàíà ÿâíî. Ïîëó÷åíî
å íåîáõîäèìî óñëîâèå îò òèï ïðèíöèï íà ìàêñèìóìà íà Ïîíòðÿãèí çà
�weakly overtaking Nash equilibrium� (äîêîëêîòî ìè å èçâåñòíî, òîâà ïîíÿòèå
å âúâåäåíî â äèñåðòàöèÿòà) â êîíòåêñòà íà äèñêðåòíà èãðà ñ íóëåâà ñóìà
âúðõó áåçêðàåí âðåìåâè õîðèçîíò. Ñúùî òàêà, ïðè ïîäõîäÿùè óñëîâèÿ çà
èçïúêíàëîñò, å äîêàçàíî, ÷å íåîáõîäèìîòî óñëîâèå çà îïòèìàëíîñò å ñúùî è
äîñòàòú÷íî çà �weakly overtaking optimality� â åäíà çàäà÷à íà îïòèìàëíîòî
óïðàâëåíèå ñ äèñêðåòíî âðåìå.

Ðåçóëòàòèòå îò äèñåðòàöèîííèÿ òðóä ñà ïóáëèêóâàíè (èëè ïðåäñòàâå-
íè çà ïóáëèêóâàíå) â ÷åòèðè ñòàòèè. Äâå îò òÿõ ñà èçëåçëè îò ïå÷àò (åäíà
â Dynamic Games and Applications, Q3 è åäíà â Lecture Notes in Computer
Science, SJR), åäíà å ïðèåòà çà ïå÷àò â Lecture Notes in Computer Science
è åäíà å ïðåäëîæåíà çà ïå÷àò. Äâå îò ñòàòèèòå ñà ñúâìåñòíè ñ íàó÷íèÿ
ðúêîâîäèòåë, à äðóãèòå äâå � ñ íàó÷íèÿ ðúêîâîäèòåë è ä-ð Ðîñåí Ðîçåíîâ.
Óáåäåíà ñúì, ÷å ïðèíîñúò íà Áîÿí Êîëåâ â òåçè ïóáëèêàöèè å çíà÷èòåëåí.

Ïóáëèêàöèèòå, îñíîâàíè íà äèñåðòàöèîííèÿ òðóä íà Áîÿí Ñòåôàíîâ,
ìíîãîêðàòíî íàäõâúðëÿò ìèíèìàëíèòå íàöèîíàëíè èçèñêâàíèÿ (ïî ÷ë. 2á,
àë. 2 è 3 íà ÇÐÀÑÐÁ) è ñúîòâåòíî íà äîïúëíèòåëíèòå èçèñêâàíèÿ íà
ÑÓ �Ñâ. Êëèìåíò Îõðèäñêè� çà ïðèäîáèâàíå íà îáðàçîâàòåëíà è íàó÷íà
ñòåïåí �äîêòîð� â ïðîôåñèîíàëíî íàïðàâëåíèå 4.5 Ìàòåìàòèêà (Èçñëåäâàíå
íà îïåðàöèèòå).

×àñò îò ðåçóëòàòèòå îò äèñåðòàöèÿòà ñà äîêëàäâàíè íà ÷åòèðè ìåæ-
äóíàðîäíè íàó÷íè êîíôåðåíöèè è ìíîãîêðàòíî íà îò÷åòíèòå ñåñèè íà ÈÌÈ
è ÔÌÈ, êàêòî è íà ñåìèíàðà ïî îïòèìèçàöèÿ. Ïðèñúñòâàëà ñúì ëè÷íî íà
ãîëÿìà ÷àñò îò òåçè ïðåçåíòàöèè è ñúì ñâèäåòåë íà èçðàñòâàíåòî íà Áîÿí
Êîëåâ êàòî äîêëàä÷èê.

Àâòîðåôåðàòèòå (íà áúëãàðñêè è íà àíãëèéñêè åçèê) îòðàçÿâàò ïðå-
öèçíî è èç÷åðïàòåëíî ðåçóëòàòèòå, îïèñàíè â äèñåðòàöèÿòà.

Åäíà çàáåëåæêà. Àíãëèéñêèÿò åçèê íà äèñåðòàöèÿòà å ìíîãî äîáúð,



íî áúëãàðñêèÿò åçèê â àâòîðåôåðàòà å ëîø è ïúëåí ñ ãðåøêè.

Äèñåðòàöèÿòà ñúäúðæà îðèãèíàëíè ðåçóëòàòè. Ïîçîâàâàíåòî íà ÷óæ-
äè ðåçóëòàòè å èç÷åðïàòåëíî è êîðåêòíî. Èçëîæåíèåòî å äîñòúïíî. Äèñåð-
òàöèîííèÿò òðóä ñúäúðæà íàó÷íè ðåçóëòàòè, êîèòî ìîãàò äà áúäàò ïðî-
äúëæåíè â áúäåùè èçñëåäâàíèÿ.

Ïîòâúðæäàâàì, ÷å ïðåäñòàâåíèÿò äèñåðòàöèîíåí òðóä è íàó÷íèòå
ïóáëèêàöèè êúì íåãî îòãîâàðÿò íà èçèñêâàíèÿòà íà ÇÐÀÑÐÁ, Ïðàâèëíèêà
çà ïðèëîæåíèåòî ìó è ñúîòâåòíèÿ Ïðàâèëíèê íà ÑÓ �Ñâ. Êëèìåíò Îõ-
ðèäñêè� çà ïðèäîáèâàíå îò êàíäèäàòà íà îáðàçîâàòåëíàòà è íàó÷íà ñòåïåí
�äîêòîð� â ïðîôåñèîíàëíî íàïðàâëåíèå 4.5 Ìàòåìàòèêà. Â ÷àñòíîñò, êàí-
äèäàòúò óäîâëåòâîðÿâà ìèíèìàëíèòå íàöèîíàëíè èçèñêâàíèÿ â ïðîôåñè-
îíàëíîòî íàïðàâëåíèå è íå å óñòàíîâåíî ïëàãèàòñòâî â ïðåäñòàâåíèòå ïî
ïðîöåäóðàòà íàó÷íè òðóäîâå.

Âúç îñíîâà íà ãîðåèçëîæåíîòî ïðåïîðú÷âàì íà íàó÷íîòî

æóðè äà ïðèñúäè íà Áîÿí Êîëåâ Ñòåôàíîâ îáðàçîâàòåëíàòà è

íàó÷íà ñòåïåí �äîêòîð� â îáëàñò 4. Ïðèðîäíè íàóêè, ìàòåìàòèêà

è èíôîðìàòèêà, ïðîôåñèîíàëíî íàïðàâëåíèå 4.5 Ìàòåìàòèêà (Èç-

ñëåäâàíå íà îïåðàöèèòå).
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